D - 02.00.00

ROBOTY ZIEMNE

D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE. WMAGANIA OGOLNE
D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
KATEGORH III
D -02.03.01 WYKONYWANIE NASYPOW Z GRUNTOW
KATEGORII - 11i Il

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. SPRZET
3. TRANSPORT
4. WYKONANIE ROBOT
5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6. OBMIAR ROBOT
7. ODBIOR ROBOT
8. PODSTAWA PLATNOSCI
9. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji techniczngj wymagania dotycze wykonania i odbioru robét ziemnych
przy przebudowie drogrédpolnej Lipiany - Mironéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja technicgtenowi dokument przetargowy i kontraktowy przycaeiu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych przy wykonaniu
wykopow w gruntach kategorii - I

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie spgdn@mwarunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy

1.4.5. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypow oraz innych prac zwanych z trag
drogowy.

1.4.6. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowikzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

2. SPRZET
2.1. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézaie mazliwoscia
korzystania z nagpbujacego spretu do:
— wydobywania gruntéw - mitoty pneumatyczne, zrywaldkilowarki,
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grungpycharki, zgarniarki, réwniarki,
— samochody wywrotki do transportu mas ziemnych ,
— sprztu zagszczajcego - ubijaki, ptyty wibracyjne.

3. TRANSPORT
3.1. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiriig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
gruzu, jego olgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtransportu. Wydajrigé $rodkow
transportowych powinna BBy ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu .

Zwiekszenie odlegleci transportu ponad waio zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez Inspektora Nadzoru.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Dokladnaé¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie odprsjektowanej nie powinny liywieksze nk + 10
cm. Ré&nica w stosunku do projektowanychdnych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.
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Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie o®r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony nie powinny méewyraznych zatama w planie.

4. 2.0dwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykoharzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abszb6t ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wyksoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow
aby powierzchniom gruntu nadafvav catym okresie trwania rob6t spadki, zapewataj prawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplatsteony Zamawiaijcego za te czynsoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych uradzer odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

4.3. Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi ustiia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinrospowas w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podtay i nadd& przekrojom
poprzecznym spadki, umlbwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieirmpenv by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykeamia innych robdt na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykop6w, natg uja¢ w rowki i wraz wodami opadowymi
oraz gruntowymi naley odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

5.1.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektow.
SzczegOla uwag; nalery zwrdck na:
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ukcie i odprowadzenie wygkdw wodnych.

5.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
5.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tama, szablonem, tat o dlugaci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
3 | Pomiar rgzdnych oraz w miejscach, ktére buglmvatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem exinych w odsgpach co 200 n
powierzchni korpusu oraz w punktach wpliwych

=)

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nt warstwy
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5.2.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz + 10 cm.
5.2.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.

5.2.4.Réwnai¢ korony korpusu
Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrova, nie mo@ przekracz& 3 cm.
5.2.5.Spadek podiny korony korpusu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spi@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni -3
cm lub +1 cm.

5.2.6.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalzonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie nima okréli¢ wskaznika
zag:szczenia naley okresli ¢ wskaznik odksztatceniag] zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

5.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazujvigksze odchylenia cech od oklenych w specyfikacji powinny kiy
ponownie wykonane przez Wykonagvea jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru seouzng wad; za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakresdlkas¢ potracer za obnkong jakosé.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
7. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznajeesiza wykonane zgodnie z dokumengagirojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 5 daty wyniki
pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Zakres czynn@i objetych cemn jednostkow podano w SST D-02.01.01,
9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Cdemia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdaivektow

2. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #uododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

9.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH KATEGORII - 11 -1l

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY (GRUNTY)
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji techniczngj wymagania dotycze wykonania i odbioru robét ziemnych
przy przebudowie drogrédpolnej Lipiany - Mironéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technicgtenowi dokument przetargowy i kontraktowy przycaleiu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robot ziemnych przy wykonaniu
wykopu pod przepusty kablowe, humus i ziemioczyszczonych rowéw w gruntach kategorii — 11
llé¢ wykopéw na odcinku pierwszym672,07m.
llé¢ wykopéw na odcinku pierwszym 298,80m.

2. GRUNTY

Material wysgpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] poven
charakteryzowasie grum nosnosci G;. Podiaze pod nawierzchai nalezy doprowadzt do grupy nénosci G,
zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreélono w SST D-02.00.01 pkt 2.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 3.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w OST DE0@1 pkt 4.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w 8pamiemaliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty powinny byprzewiezione na odkfad. O ile Inspektor Nadzorpwoi czasowe
skladowanie odspojonych gruntéw, rnal¢e odpowiednio zabezpieozprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Minimalna warté¢ wskanika zagszczeniad dla zjazdow i jezdni wynosi £,0

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbavarstwy gruntu powsej
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynndé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzengodnaci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrakizegdla uwag; nalezy zwrdcic na:
a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét igiwzakdiczeniu,
c) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
d) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pk® 7.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopu z transportem urobku obejmej odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu,
— zagszczenie powierzchni wykopu,

22



